Plan seminariow Zaktadu Sterowania i Robotyki

rok akademicki 2024/2025 — semestr zimowy

prowadzgcy: dr hab. inz. Jakub Bernat

Tytut referatu Prelegenci Data Sala Godz.
| .
1 | Towards artificial muscles using silicone fiber actuators dr !\/Iaggla ena Skowyra, Technical 26.03.2025 online 11:45
University of Denmark
5 Prezentaga tre§C|.p'rzedm|otu' Robotyka Kpoperatywna. Prezentacja |dr |nz Marté Drazkgvx{ska, 16.04.2025 1123 11:45
laboratorium Nieliniowa Teoria Sterowania. dr inz. Marcin Nowicki
3 | Zastosowanie nieliniowosci w miekkiej robotyce dr hab. inz. Jakub Bernat 28.05.2025 L123 11:45
4 | Termin wolny 18.06.2025 L123 11:45

L123 - sala w budynku Centrum Wyktadowego i Biblioteki PP

POLITECHNIKA POZNANSKA

Instytut Automatyki i Robotyki
Politechnika Poznarska
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