
Plan seminariów Zakładu Sterowania i Robotyki 

rok akademicki 2025/2026 – semestr letni 

prowadzący: dr hab. inż. Jakub Bernat 

 
 

Tytuł referatu Prelegenci Data Sala Godz.  

1 
Mathematical Physics and Data-Driven Modeling Using Physics-
Informed Neural Networks for Robotics 

prof. dr. inż. Eduardo Jose Bayro 
Corrochano 

25.03.2026 s.16 (b.A3) 11:45 

2 Termin wolny  29.04.2026 s.16 (b.A3) 11:45 

3 
Interakcja elastomerów magnetoreologicznych z materiałami 
magnetycznymi w zastosowaniach do miękkiej robotyki 

dr hab. inż. Jakub Bernat, dr inż. 
Paulina Superczyńska, mgr inż. 
Paweł Czopek 

27.05.2026 s.16 (b.A3) 11:45 

 L123 - sala w budynku Centrum Wykładowego i Biblioteki PP 

 

 

 

 

 

Instytut Automatyki i Robotyki 
Politechnika Poznańska 

 

 


