
Plan seminariów Zakładu Sterowania i Robotyki 

rok akademicki 2026/2027 – semestr zimowy 

prowadzący: dr hab. inż. Jakub Bernat 

 
 

Tytuł referatu Prelegenci Data Sala Godz.  

1 Modelowanie robotów ciągłych za pomocą belek Cosserat dr hab. inż. Jakub Bernat 04.11.2026 16 11:45 

2 
Kto rozwiązał zadanie: student czy AI? Moderowana dyskusja o 
wyzwaniach związanych z ocenianiem studentów w dobie LLM 

dr inż. Marta Drążkowska 25.11.2026 16 11:45 

3 
Przedstawienie wyników przez Koło Naukowe Robotyka Automatyka 
Informatyka 

Przewodniczący KN RAI Filip 
Szkudlarek 

27.01.2027 16 11:45 

 16 - sala w budynku A3, L123 - sala w budynku Centrum Wykładowego i Biblioteki PP 
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