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Rdktor Politechniki Poznanskie
prof. dr hab. inz mjfsz{;odygowsk

N nzpinge odygons
2 posiedzenia Komisji Habilitacyjnej up. prof; dr b, inz. Andrzej Kasiriski
z dnia 14 listopada 2019 r. / Dziekan

poswieconego podjgciu uchwaty zawierajgcej opinie w Sprawie nadania lub odmowy nadania przez
Rade Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika Politechniki Poznariskiej
stopnia doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie automatyka i robotyka
doktorowi inz. Wojciechowi Giernackiemu

l. Informacje ogélne

Komisja Habilitacyjna powotana przez Centralng Komisje ds. Stopni i Tytutéw w dniu 7 czerwca
2019 r. w sktadzie:

1. Prof. dr hab. inz. J6zef Korbicz przewodniczgcy

2. Dr hab. inz. Rafat M. Wojciechowski sekretarz

3. Dr hab. inz. Krzysztof Pietrusewicz, prof. ZUT recenzent (wyznaczony przez Rade Wydziatu)

4. Prof. dr hab. inz. Krzysztof Sibilski recenzent

5. Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk recenzent :

6. Dr hab. inz. Artur Babiarz, prof. Pol. SI. cztonek komis;ji (wyznaczony przez Rade Wydziatu)
7. Dr hab. inz. Mirostaw Tomera, prof. UMG cztonek komisji

Sieciowego przy ulicy Jana Pawta Il 10 w Poznaniu, w ktérym uczestniczyto 5 cztonkdow Komisji. Panowie
Profesorowie Krzysztof Pietrusewicz i Artur Babiarz uczestniczyli natomiast w obradach w formule
wideokonferencji za pomocq systemu PIONIER, majac zapewniony kontakt audiowizyjny z cztonkami
Komis;ji.

Przewodniczacy Komisji Habilitacyjnej prof. J6zef Korbicz otworzyt posiedzenie witajac cztonkdw
Komisji. Poinformowat na wstgpie, Ze Panowie Profesorowie K. Pietrusewicz z Zachodniopomorskiego
Uniwersytetu Technologicznego w Szczecinie  A. Babiarz z Politechniki Slaskiej nie beda obecni na sali,
ale wezmg udziat w posiedzeniu komisji z wykorzystaniem érodkéw technicznych Zapewniajgcych
jednoczesne przekazywanie obrazy | dzwigku, majac prawo do oddania gtosu. Poprosit réwniez, aby
kazda z os6b biorgcych udziat w posiedzeniu przedstawita sie i scharakteryzowata po krétce swoj obszar
badawczy, co cztonkowie Komisji uczynili. Po przedstawieniu sig¢ cztonkéw Komisji, ponownie glos
zabrat Przewodniczacy. Stwierdzit prawomocno$¢ posiedzenia oraz przedstawit porzadek obrad.
Przypomniat réwniez, 7e w wyniku konsultacji z Cztonkami Komisji na posiedzenie Komisji zostat
zaproszony Habilitant, ktory zaproszenie przyjat. Ponownie zwrdcit sig do cztonkéw Komisji, tym razem
Z pytaniem czy ich zdaniem nie istnieja zadne okolicznosci wskazujace na mozliwoé¢ wystgpienia
watpliwosci odnosnie ich bezstronnoéci w przedmiotowym postepowaniu. Wszyscy cztonkowie Komisji
potwierdzili swoja bezstronno$¢ w stosunku do osoby Habilitanta.

Przewodniczgcy Komisji stwierdzit, ze dokumentacja dotyczgca postepowania habilitacyjnego jest
przygotowana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i od strony formalnej nie budzi zadnych zastrzezen.
Cztonkowie Komisji, w odpowiedzi na pytanie Przewodniczacego, potwierdzili, ze zapoznali sie
z dokumentacja dotyczacg postepowania habilitacyjnego dra inz. Wojciecha Giernackiego, zawierajgcg
w szczegolnosci autoreferat, prezentujgcy miedzy innymi osiggnigcie naukowe zatytufowane ”Wybrane
aspekty poprawy jakosci sterowaniq bezpieczenstwa lotéw bezzatogowych statkéw powietrznych”,
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wykaz publikacji naukowych, informacje na temat osiaggnie¢ dydaktycznych i sprawowanej opiece
naukowej, wspétpracy z instytucjami naukowymi, odbytych stazach, dziatalnoéci popularyzujacej nauke,
jak réwniez ze wszystkimi recenzjami. '

Przewodniczgcy poinformowat, ze Kandydat wnioskowat o nadanie stopnia doktora w dyscyplinie
automatyka i robotyka (wg Rozporzqdzenia MNISW z 2011 r, ), ktéra zgodnie z nowg klasyfikacjg miesci
si¢ w dyscyplinie automatyka, elektronika elektrotechnika (wg Rozporzqdzenia MNiSW z 2018 r.),
a nastgpnie oméwit harmonogram dotychczasowego przebiegu postepowania habilitacyjnego dra
Wojciecha Giernackiego:

| Data

Czynno$¢ w postepowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego
dra inz. Wojciecha Giernackiego

18.03.2019r. -
data ztozenia
podania dr.

W. Giernackiego.
21.03.2019r. -
data wptywu
podania do CK
(data wszczecia
postepowania)

Dr'inz. Wojciech Giernacki ztozyt wniosek do Centralnej Komisji ds. Stopni i Tytutéw
0 wszczgcie postepowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dyscyplinie
automatyka i robotyka, ze wskazaniem Rady Wydziatu Elektrycznego Politechniki
Poznariskiej jako jednostki do przeprowadzenia tego postepowania.

04.04.2019r. -
data pisma CK
08.04.2019 r. ~
data wptywu pisma
do Dziekana WE

Centralna Komisja ds. Stopnj i Tytutéw zwrdcita si¢ do Rady Wydziatu Elektrycznego
Politechniki Poznanskiej zataczajgc wniosek Habilitanta wraz z dokumentacja zapisang
na elektronicznym nosniku danych, z prosbha o podjecie uchwat w sprawie zgody na
przeprowadzenie postepowania habilitacyjnego oraz w sprawie wyznaczenia trzech
cztonkéw Komisji Habilitacyjne;j.

09.04.2019 .

Kolegium dziekanskie przedstawito propozycje trzech cztonkéw komisji w osobach:

1. Dr. hab. inz. Krzysztofa Pietrusewicza z Zachodniopomorskiego Uniwersytetu
Technologicznego w Szczecinie jako recenzenta,

2. Dr. hab. inz. Rafata M. Wojciechowskiego z Politechniki Poznariskiej jako sekretarza,

3. Dr. hab. inz. Artura Babiarza z Politechniki Slaskiej w Gliwicach jako cztonka Komisji
Habilitacyjnej.

16.04.2019r.

Rada Wydziatu Elektrycznego Politechniki Poznanskiej podjeta uchwate w sprawie

wyrazenia zgody na przeprowadzenie postepowania habilitacyjnego oraz uchwate

W sprawie wyznaczenia trzech cztonkéw Komisji Habilitacyjnej w osobach {po

wczesniejszym wystuchaniy referatu wygtoszonego przez kandydata w dn. 26.02.2019 r.):

1. Dr. hab. inz. Krzysztofa Pietrusewicza (prof. ZUT) z Zachodniopomorskiego
Uniwersytetu Technologicznego w Szczecinie jako recenzenta,

2. Dr. hab. inz. Rafata M. Wojciechowskiego z Politechniki Poznariskiej jako sekretarza,

3. Dr. hab. inz. Artura Babiarza {prof. Pol. 1.} z Politechniki Slaskiej w Gliwicach jako
cztonka Komisji Habilitacyjnej.

25.07.2019 r — data
wptywu pisma do
Dziekana WE pp

Centralna Komisja ds. Stopni i Tytutéw informuje, ze w dniu 21.03.2019 . wszczeta
postepowanie habilitacyjne dra inz. Wojciecha Giernackiego i w dniu 7.06.2019 .
powotata Komisje Habilitacyjng w sktadzie:

Prof. dr hab. inz. J6zef Korbicz przewodniczgcy

Dr hab. inz. Rafat M. Wojciechowski sekretarz
Dr hab. inz. Krzysztof Pietrusewicz, prof. ZUT recenzent

recenzent
Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk recenzent

Dr hab. inz. Artur Babiarz, prof. Pol. §|.
Dr hab. inz. Mirostaw Tomera, prof. UMG

cztonek komisji

1.

2.

3.

4. Prof. dr hab. inz. Krzysztof Sibilski
5.

6.

7. cztonek komisji
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Dziekan, w porozumieniu z przewodniczacym, za posrednictwem Sekretarza Komisji,
01.08.2019 r. przekazat wszystkim Recenzentom oraz pozostatym Cztonkom Komisji Habilitacyjnej
dokumentacje wniosku, z prosba o opracowanie recenzji oraz opinii w sprawie nadania
lub odmowy nadania Stopnia doktora habilitowanego.
Woplyniecie ostatniej recenzji do Dziekana Wydziatu Elektrycznego Politechniki
23.10.2019r. i
Poznanskiej.
24.10.2019 r. Wystanie wszystkich recenzji wszystkim Cztonkom Komisji Habilitacyjne;j.
05.11.2019 . Wyznaczenie terminu posiedzenia Komisji Habilitacyjnej na dzieri 14.11.2019 r.
Wystanie do Habilitanta zaproszenia na posiedzenie Komisji Habilitacyjnej w celu
05.11.2019r. . . i, (. . L. . .
udzielenia wyjaénieri odnoénie 0Osiggnigc naukowych i planéw naukowych.
14.11.2019 . POSIEDZENIE Komisji Habilitacyjnej poswiecone podjeciu uchwaty zaWierajqcej opinie
w sprawie nadania lub odmowy nadania dr.. inz. Wojciechowi Giernackiemu stopnia
L doktora habilitowanego.

Z przedstawionego harmonogramu wynika, 7e postgpowanie, w ramach ktérego dziata Komisja
Habilitacyjna zostato wszczgte po dniu wejscia w zycie Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo
0 szkolnictwie wyzszym i nauce i z uwagi na opéznienia w przebiegu postepowania, wynikajgce
z op6znienia w powiadomieniu przez CK jednostki organizacyjnej bedacego nastepstwem ekstremalnie
duzej liczby wnioskéw i jest prowadzone po dniu 30.09.2019 r. przez podmiot habilitujacy, tj. Rade
dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika Politechniki Poznariskiej i toczy sie na podstawie
art. 179 ust. 2 i ust.3 pkt 2b Ustawy z dnia 3 lipca 2018 r. Przepisy wprowadzajgce ustawe - Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. zdnia 30 sierpnia 2018 r., poz. 1669), zgodnie z ktérym
postgpowanie przebiega na zasadach dotychczasowych, a stopieri zostanie nadany przez Rade
dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika Politechniki Poznariskiej. Stad przywoftany przepis
bedzie stanowié¢ jedng z podstaw prawnych uchwaty Komisji Habilitacyjnej z uwzglednieniem zZmiany,
wynikajacej z art. 95 pkt 1 Ustawy z dnia 21 lutego 2019 . o Sieci Badawczej tukasiewicz ( Dz. U. z 2019
r. poz. 534).

2. Omdwienie recenzji

Po dokonaniu czynnosci wstepnych, Przewodniczacy Komisji poprosit recenzentéw o omoéwienie
swoich recenzji. Jako pierwszy gtos zabrat prof. Krzysztof Sibilski z Politechniki Warszawskiej. W swojej
wypowiedzi zauwazyt, ze osiggnieciem naukowo-badawczym dra inz. Wojciecha Giernackiego jest cyki
powigzanych ze sobg tematycznie publikacji zatytutowany ,Wybrane aspekty poprawy jakosci
sterowania i bezpieczeristwa lotéw bezzatogowych statkow powietrznych". Cykl ten skfada sie z 13
publikacji, wsréd ktérych 7 zostato opublikowanych w czasopismach indeksowanych w bazie JCR. Cztery
publikacje sg pracami autorskimi Kandydata (w tym jedna monografia oraz artykut w czasopismie z listy
JCR). Sumaryczny wspotczynnik wptywu Czasopism (Impact Factor) publikacji wchodzacych w skfad
osiggnigcia wynosi 11,992, a sumaryczna liczba punktéw, za publikacje z listy JCR oraz wszystkie
publikacie w cyklu wynosi odpowiednio 155 oraz 225. Usredniony, procentowy udziat Habilitanta
W publikacjach wynosi 71.53%.

Kontynuujac, Profesor Sibilski powiedziat, ze wyniki badan zawarte w cyklu prac Habilitanta, 59
ukierunkowane na opracowanie rozwigzan, ktére przyczyniajg sie do poprawy jakosci i bezpieczeristwa
lotéw Bezzatogowych Statkéw Powietrznych (BSP). Profesor zauwazyt, ze Habilitant koncentrowat sie
wnich na poszukiwaniu takich rozwigzan, by proponowane metody syntezy uktadéw sterowania
odznaczaly sie bezpieczeristwem pracy oraz zapewnialy szybkie $ledzenie sygnatow referencyjnych,
przy zapewnieniu duzej szybkosci dziatania, minimalizujac przy tym wydatek energetyczny m.in.
poprzez uzycie technik optymalizacji oraz algorytméw sztucznej inteligencji. Podkreslit, ze badania
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Habilitanta wymagaty udoskonalenia istniejgcych oraz opracowania nowych, autorskich sposobéw,
procedur, algorytméw i metod w obszarze sterowania, oraz estymacji modeli dynamiki lotu BSP.
Profesor Sibilski przyznat, 7e w efekcie tych prac Habilitant wnigst istotny wkiad w rozwdj dyscypliny
automatyka i robotyka, w szczegolnosci:
- opracowujgc system fotowoltaiczny z algorytmem poszukiwania punktu mocy maksymalnej MPPT
uzytym w ukfadzie sterowania przeksztattnika, w celu wydtuzenia czasu lotu mikrosamolotu;
- opracowujac skuteczne metody i procedury syntezy uktadéw regulacji predkosci i sity ciggu
jednostek napedowych wielowirnikowych mikrowiroptatéw;
- opracowujgc metody i procedury strojenia Opracowanych przez siebie regulatorow rzedu
utamkowego;

- stosujgc oryginalne, autorskie podejscie do syntezy ukfadu symultanicznej stabilizacji orientacji
mikrowiroptata w przestrzeni, za pomoca proporcjonalno-kwadratowego, kwaternionowego
regulatora P2 - z wykorzystaniem heurystycznego algorytmu optymalizacji rojem czastek;

- Opracowujac architekture uktadu sterowania z obserwatorem stanu (SRUCKF);

- Opracowujagc model matematyczny dynamiki wielowirnikowego mikrowiroptata w  zapisie
kwaternionowym, co umozliwito poprawe  stabilizacji katowej w module orientacji
wielowirnikowca w warunkach ograniczonej informacji z sensoréw;

- Systematyzujac wiedze w zakresie jakosci sledzenia i wydatku energetycznego dla liniowych
inieliniowych regulatoréw potozenia katowego i wysokodci lotu mikrosamolotu - poprzez
kompleksowe badania poréwnawcze podczas badar w locie;

- Oopracowujgc architekture sterowania autonomicznego lotem wielowirnikowego mikrowiroptata
z wykorzystaniem w petli Sledzenia zmian wysokosci referencyjnej regulatora rozmytego PD,
regulatorami typu PID - w petlach sterowania pozycyjnego wzdtuz osi X i Y, oraz regulatorem P2
Zastosowanym w sterowaniu modutem orientacji;

- syntezujgc uktad $ledzenia referencyjnych zmian wysokoéci lotu BSP z wykorzystaniem regulatora
utamkowego rzedu, strojonego metoda czgstek roju;

- stosujac oryginalne podejécie do samostrojenia parametréw regulatora wysokosci lotu w oparciu o
wsadowy algorytm matwy - algorytm CFA;

- Opracowujac  oryginalng metode  iteracyjnego  poszukiwania optymainych  nastaw
statowartosciowego regulatora wysokosci lotu wytacznie na podstawie cyklicznych pomiaréw
wysokosci - bez uzycia modelu dynamiki lotu BSP;

- udoskonalajgc metody samostrojenia nastaw regulatora wysokosci BSP w trakcie lotu stosujac
algorytm ztotego podziatu w miejsce algorytmu liczb Fibonacciego, co pozwolito na maksymalizacje
stosunku: uzyskiwana dynamika $ledzenia/wydatek energetyczny BSP; oraz

- Opracowanie procedury zwigkszajgcej bezpieczeristwo samostrojenia poszczegoinych regulatoréw
BSP w wielowarstwowe;j strukturze sterowania.

Profesor K. Sibilski stwierdzit rowniez, ze cykl publikacji pt: ,Wybrane aspekty poprawy jakosci
sterowania | bezpieczeristwa lotéw bezzatogowych statkéw powietrznych" spetnia wymagania
stawiane osiggnieciom naukowym w postepowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego nauk
technicznych. Uznat, ze publikacje te wnoszg istotny wktad Habilitanta w rozwdj dyscypliny nauk
inzynieryjno —technicznych - automatyka i robotyka, szczegblnie w  zakresie autonomii oty
bezzatogowych statkéw powietrznych. Podkredlit, ze wszystkie przedstawione w cyklu publikacje
prezentuja oryginalne wyniki badan Habilitanta i zostaty opublikowane:

- w formie monografii;

- artykutéw opublikowanych w uznanych czasopismach z zakresu robotyki o zasiegu Swiatowym;

- artykutbw w recenzowanych publikacjach pokonferencyjnych o wysokich  wspdiczynnikach

wptywu.
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Profesor Sibilski wyrazit opinig, ze wchodzgca w sktad cyklu publikacji monografia z powodzeniem
mogtaby zosta¢ uznana za prace kwalifikacyjna, a takze podkreslit, ze wszystkie publikacje Kandydata
przeszty peten proces opiniowania przez uznanych, miedzynarodowych specjalistéw. Profesor Sibilski w
swojej wypowiedzi podkreélit réwnies posiadanie przez Habilitanta dobrych wspétczynnikéw
bibliometrycznych oraz istotnych osiagnie¢ na polu dydaktycznym i organizacyjnym.

Podsumowujgc swojag wypowieds Profesor K. Sibilski stwierdzit, ze przedstawiony do recenzji cykl
publikacji dra inz. Wojciecha Giernackiego spetnia kryteria zawarte w Ustawie o tytule i stopniach
naukowych, Ustawy Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i Nauce oraz rozporzadzeniu Ministra Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego, stanowigc alternatywe zwartego dzieta naukowego, tj. monografii
habilitacyjnej, i jest osiggnigciem oryginalnym, o Zznacznym potencjale twérczym, wnoszacym istotny
wkiad w rozwdj dyscypliny naukowej automatyka i robotyka.

Nastepnie swoja recenzje omoéwit prof. Zdzistaw Kowalczuk, ktory stwierdzit, ze dorobek naukowy
dra Wojciecha Giernackiego, jest wynikiem jego osmioletniego Zaangazowania naukoWo-badawczego
skupionego na problematyce bezzatogowych statkéw powietrznych i jest na wysokim poziomie.
Zaproponowane przez Habilitanta innowacyjne metody, techniki i technologie sg zgodne ze Swiatowymi
osiggnigciami i uzupetniajg je w praktyczny sposdb, a przez to prowadzg do zauwazalnego postepu w
problematyce naukowej zwigzanej z obiektami latajgcymi, zaréwno w kraju, jak i za granicg. Profesor
zauwazyt, ze prace opiniowanego przez niego cyklu publikacji napisane s3 w dobrym stylu i wida¢
w nich dominujacg role Habilitanta. Na podkredlenie zastuguje réwniez to, ze Habilitant przygotowat
i wydat uzyteczng monografie w jezyku polskim.

Wspomniat, ze na podstawie przegladu otrzymanych dokumentéw Habilitanta mozna posigé¢
poglad o profesjonalizmie naukowym i technicznym Habilitanta, jak i rzetelnoéci Jego warsztatu
naukowego w obranym obszarze zainteresowan, rzetelnym podejsciu do pracy, oraz umiejetnosci
komunikacji z innymi naukowcami, w tym wspotpracy miedzynarodowej. Profesor zauwazyt réwniez, ze
autoreferat, wspierajacy wydang monografie, stanowi bardzo dobre odwzorowanie habilitacyjnych
dokonan Kandydata, ktorych problematyka miegci sie¢ w obszarze konstruowania systemoéw sterowania
bezzatogowymi statkami powietrznymi (BSP). Analizujac problemy badawcze zwigzane z problematykg
projektowania bad? poprawy wtasciwosci lotnych i bezpieczeristwa BSP, Habilitant zaproponowat
szereg wtasnych koncepcji, metod, procedur i algorytméw, ktére stanowig realne naukowe osiggniecie.
Profesor dodat, ze w tym miejscu mozna wymieni¢ szczegOtowe wyniki zwigzane z badaniami nad:
dtugotrwatoscig lotu, jakoscig regulacji predkogci obrotowej i sity ciggu jednostek napedowych,
optymalng syntezg regulatoréw utamkowego rzedu w é¢ledzeniu referencyjnych zmian predkogci
obrotowej, stabilizacja katows i optymalizacjg w zakresje orientacji oraz potozenia pojazdu za pomoca
proporcjonalnego - kwadratowego regulatora kwaternionowego i optymalizacji rojowej, w wersji
klasycznej PID irozmytej, jak tez z wykorzystaniem filtracji SRUCKF, opartej na bezzapachowym
komplementarnym filtrze Kalmana; jakoscig lotu wertykalnego i stabilizacjg zawisu BSP z regulatorem
rozmytym PI/D, regulatorem PID optymalizowanym metodg matwy, oraz iteracyjnym poszukiwaniem
nastaw metoda opartg na liczbach Fibonacciego.

Kontynuujgc wyrazit opinie, ze wobec przedtozenia monograficznego opracowania w jezyku polskim
oraz siedmiu prestizowych publikacji uwaza, ze spetnione sg najwazniejsze warunki przestrzegane na
czotowych polskich uczelniach technicznych w przewodach habilitacyjnych w  dziedzinie nauk
technicznych. Zauwazyt, ze istotng cechg ocenianych prac Kandydata jest ich praktyczna innowacyjnoseé,
powigzana z umiejetnoscia wilasciwego stawiania probleméw oraz dbatoscia o skutecznoé¢
i oszczedno$¢ proponowanych rozwigzan. Profesor przyznat, e jest przekonany o posiadaniu przez dra
Giernackiego cech dojrzatego naukowca z wiarygodnym warsztatem naukowym.

Nastgpnie Profesor Kowalczuk odnidst sig do swojej oceny dorobku naukowego Habilitanta. Zauwaiyt,
ze wynikiem wieloletniej aktywnosci i wspotpracy zawodowej dra W. Giernackiego po uzyskaniu stopnia
doktora nauk technicznych w roku 2011 jest spory dorobek publikacyjny, obejmujgcy m.in.:
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— 7 prac w periodykach ujetych w bazie JCR, w tym artykuty wydane w czasopismach z zakresu teorii
i praktyki w inzynierii systemow, sterowania, oraz automatyce i robotyce, takich jak np.: Energies;
Journal of Control Engineering and Applied Informatics oraz Journal of Intelligent & Robotic Systems;

— 5 migdzynarodowych referatéw konferencyjnych  (ICUAS, CONTROLO, MMAR, ROBOT,
AUTOMATION), 9 wystgpieri plenarnych; jak réwniez:

— 1 monografig wydang przez Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej;

= 6 innych waznych publikacji niewchodzgcych w skiad ocenianego cyklu, takich jak np.: zgtoszenia
patentowe, rozdziat w ksigzce Springera, jak réwniez innych pozycji zurnalowych i konferencyjnych
nieujetych w ocenianym dorobku.

W swojej wypowiedzi Profesor Kowalczuk przywoftat réwniez wskazniki bibliometryczne Habilitanta,
ktore w jego opinii sg na dobrym poziomie. Odnidst sig takze do nawigzywania wspbtpracy przez dra
W. Giernackiego z naukowcami z innych osrodkéw badawczych, a takze do odbytych stazy m.in.
w Czechach, Chorwacji oraz Portugalii.

Podsumowujac swojg wypowiedz, Profesor Kowalczuk stwierdzit, ze na podstawie przeprowadzonej
przez niego oceny 13-pozycyjnego cyklu ,Wybrane aspekty poprawy jakosci sterowania i bezpieczeri-
stwa lotéw bezzatogowych statkéw powietrznych”, przy uwzglednieniu osiggnietego dorobku
publikacyjnego oraz pozostate]j dziatalnosci dydaktyczno—organizacyjnej przedstawionej w dokumentaciji
przewodu habilitacyjnego; dorobek naukowy dra Woijciecha Giernackiego osiagniety po uzyskaniu
stopnia doktora, wyraza sie znaczacym wktadem Kandydata w rozwoj dyscypliny automatyka i robotyka
i stanowi podstawe do rozpatrzenia wniosku Habilitanta o nadanie Mu stopnia doktora habilitowanego
nauk technicznych.

Jako ostatni swojag recenzje omowit prof. Krzysztof Pietrusewicz z Zachodniopomorskiego
Uniwersytetu Technologicznego w Szczecinie. W swojej wypowiedzi Profesor powiedziat, ze dr inz.
Wojciech Giernacki w swoim osiggnieciu wskazat cykl 13 publikacji napisanych w latach 2016 — 2019,
wtym 4 prace samodzielne, z ktérych 1 to monografia recenzowana. Dodat, ze 7 prac ze zbioru 13
publikacji to artykuty opublikowane w czasopismach indeksowanych w bazie JCR. Profesor Pietrusewicz
zauwazyt, ze cel naukowy jaki postawit sobie Habilitant Jest wystarczajaco rozlegly. Zwrécit réwniez
uwagg, ze dr inz. Wojciech Giernacki stawiajac sobie tak ambitny cel wiedziat doskonale, z jak duzym
naktadem réznego rodzaju pracy naukowo-badawczej wigza¢ sig bedzie jego osiggniecie.

Kontynuujac swojg wypowieds, wspomniat, ze Habilitant nakreélit obszar badawczy swojego
osiggniecia wokét problemu zapewnienia czterech wymaganych cech, charakteryzujacych jakoséé lotu
Bezzatogowych Statkow Powietrznych (BSP). Cechy te, z perspektywy metod sterowania, mozna
uogélni¢ na niemalze wszystkie procesy automatycznej regulacji oraz ¢ledzenia w kolejnosci:
bezpieczenstwo, precyzja, dynamika oraz wydatek energetyczny. Profesor zauwazyt, ze pojecie
bezpieczeristwa utozsamiane jest z niezawodnoscig sprzgtowa oraz jest rozumiane jako cel nadrzedny
stawiany architekturze sprzgtowej i wielowarstwowemu ukfadowi sterowania BSP. Kontynuujgc
powiedziat, ze zapewnieniu wysokiej precyzji sterowania przy oczekiwanej wysokiej dynamice lotu BSP
nieustannie towarzyszy wynikajgcy z tego wydatek energetyczny. Wyrazit réwniez opinie, ze podejscie
Habilitanta do podjetej tematyki badawczej wyréznia wysoki poziom utylitaryzmu, co nalezy postrzegaé
jako zalete, w przeciwienstwie do tych prac badawczych, ktére bezkrytycznie podchodza do mozliwej
walidacji wynikéw w warunkach poza laboratoryjnych.

W swojej wypowiedzi odnidst si¢ réwniez do wspdtczynnikéw bibliometrycznych. Podat, e
sumaryczny wspétczynnik wptywu publikagii wchodzacych w skiad osiagniecia naukowego Habilitanta
wynosi 11.992, a sumaryczna liczba punktéw MNISW za publikacje zebrane w osiggnieciu wynosij 225
pkt. Dodat, ze usredniony, procentowy udziat Habilitanta w publikacjach wynosi 71.53%, co Swiadczy
wjego ocenie nie tylko o samodzielnogci naukowej Habilitanta, ale réwniez o umiejetnosci
prowadzenia wiasnej tematyki badawczej w zespole, w tym w zespole miedzynarodowym. Profesor
zwrdcit takze uwage, 7e choé¢ wskazniki bibliometryczne Habilitanta s3 imponujace, to jedna
z najwazniejszych publikacji w cyklu jest monografia.
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Wyrazit on opinie, ze monografia systematyzuje dokonania Habilitanta w zwarty i przystepny
sposob. Dodat, ze w jego ocenie jest to bardzo wartoéciowa pozycja i stanowi o potencjale ocenianego
osiggnigcia naukowego. Biorgc pod uwage poszczegbine oceny czastkowe osiggniecia Habilitanta
stwierdzif, ze wniosek dra ins. Wojciecha Giernackiego o Przeprowadzenie postepowania
habilitacyjnego jest uzasadniony. Na koniec dodat, ze poza gtownym osiggnieciem naukowym
Habilitanta jaki stanowi zbiér publikacji, Habilitanta wyrdzniajg réwniez inne osiggniecia naukowe,
dydaktyczne, organizacyjne, a takze Jego istotna aktywnos¢ w srodowisku robotykéw.

Konkludujgc Profesor Pietrusewicz stwierdzit, ze wymienione powyzej elementy upowazniajg go do
stwierdzenia, ze dr Wojciech Giernacki spetnia wymagania stawiane Przez ustawg osobom ubiegajgcym
si¢ o stopieri doktora habilitowanego w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie automatyka
i robotyka.

Przewodniczacy podziekowat recenzentom za szczegétowe omdwienie swoich recenzji. Zadat takze
pytanie czy ktéry$ z recenzentdw chciatby zabraé jeszcze gtos. W zwigzku z brakiem dalszych gloséw
Przewodniczacy zaprosit na sale obrad Habilitanta, a nastepnie poprosit Go o przedstawienie w formie
prezentacji najwazniejszych osiggniec.

3. Prezentacja Habilitanta i dyskusja

Dr inz. Wojciech Giernacki przedstawit prezentacje zatytutowang: ,Wybrane aspekty poprawy
Jakosci sterowania | bezpieczeristwa lotéw bezzatogowych statkéw powietrznych".

W ramach prezentacji przedstawit oraz scharakteryzowat cykl trzynastu publikacji stanowigcych
osiggniecie naukowe traktujace o wybranych aspektach poprawy jakoséci sterowania i bezpieczenstwa
lotdw bezzatogowych statkow powietrznych (BSP). Nakreélit obszar tematyczny przeprowadzonych
przez siebie prac badawczych zainspirowany robotykg mobilng BSP. Obszar ten zostat nakreslony wokét
problemu zapewnienia czterech pozadanych cech charakteryzujacych jakogé pracy rozpatrywanych
statkéw powietrznych, tj. bezpieczenistwa, precyzji, szybkosci oraz wydatku energetycznego. Habilitant
podkredlit znaczenie dazenia w badaniach do opracowania rozwigzar charakteryzujacych sie prostotg
struktury regulatoréw i niskg ztozonoscia obliczeniowa algorytméw, a jednoczesnie poprzez uzycie
mechanizmdéw optymalizacji wykazujacych wysokg skutecznoéé¢ dziatania w rozpatrywanych misjach
badanych obiektow. Nastgpnie dr Giernacki oméwit cel gtéwny oraz cele szczegdtowe badan
przywotane w jego Autoreferacie, a w charakterystyce osiggnigcia habilitacyjnego odnigst sie do
piramidy warstw uktadéw sterowania w architekturze bezzatogowych statkéw powietrznych, by na jej
tle przedstawi¢ autorskie, oryginalne osiagniecia w badaniach nad dtugotrwatoscig lotu rozpatrywanych
obiektéw, poprawg jakogci regulacji predkosci obrotowej i sity ciggu jednostek napgdowych BSP,
poprawg stabilizacji katowej w module orientacji BSP oraz poprawg jakosci lotu wertykalnego oraz
stabilizacjg zawisu BSP.

W swojej prezentacji dr Giernacki wyszczegdlnit i oméwit 10 najwazniejszych kwestii stanowigcych o
wartosci dodanej w rozwdj dyscypliny w odniesieniu do warstw sterowania systemami BSP wysokiego
i niskiego poziomu. Na koniec przywotat rezultaty swoich badar potwierdzajace skutecznoéé opracowanej
metody samostrojenia regulatoréw w trakcie lotu dla pary jednostek, co stanowito kontynuacje prac
badawczych Habilitanta wykonanych po ztozeniu zgtoszenia patentowego w roku 2018.

Po zakoriczonej prezentacji Przewodniczacy Komisji zaprosit cztonkéw Komisji do dyskusji i zadawa-
nia pytarn Kandydatowi. Wszyscy cztonkowie Komisji wykorzystali mozliwoé¢ zadawania pytan. Jako
pierwszy pytanie zadat prof. K. Sibilski, ktory zapytat Habilitanta »Dlaczego dotychczas nie opracowano
smigtowcow o liczbie wirnikéw nosnych wiekszych niz dwa?”.

Nastepnie do Kandydata dwa Pytania skierowat prof. Z. Kowalczuk. W swoim pierwszym pytaniu
zapytat: ,Jaki byt zysk z zastosowania regulatora PID z rzedem utamkowym?”. W drugi odnist sie
natomiast do filmu zaprezentowanego przez dra Giernackiego w trakcie prezentacji, tj. filmu, w ktérym
zaprezentowany zostat proces samostrojenia sie statku powietrznego. Zapytat réwniez: »Dlaczego na
filmie nie wida¢ momentu stabilizacji w sterowaniu wysokosciq po dostrojeniu uktadu?”.
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Kolejne dwa pytanie zadat prof. K. Pietrusewicz, ktére brzmiaty nastepujaco: ,Co Habilitant sqdzi
0 zastosowaniu modelu I rzedu z opéznieniem do nastrojenia regulatora odpornego” oraz »CO sprawito
najwigkszq trudnosc¢ w testach laboratoryjnych”.

Profesor A. Babiarz poprosit natomiast o uzasadnienie zastosowania w badaniach Habilitanta
definicji Riemann-Liouville pochodnej utamkowego rzedu.

Profesor M. Tomera zwrdcit natomiast uwage, ze w swoich pracach badawczych Habilitant nie
ograniczat sie tylko do sprawdzania nowych rozwigzari regulatoréw w zadaniach symulacyjnych, ale
takze przeprowadzit ich weryfikacje eksperymentalng. Poprosit dra Giernackiego o omdéwienie
kolejnych krokéw, ktére musiat wykona¢, aby badania eksperymentalne mozna byto przeprowadzic.
Zapytat takze, jakie platformy sprzetowe i érodowiska programistyczne Habilitant wykorzystywat
w badaniach symulacyjnych i eksperymentalnych.

Nastepny pytanie zadat dr hab. R. Wojciechowski, ktory zapytat Kandydata o rodzaj zastosowanych
w BSP silnikéw elektrycznych i poprosit o przedstawienie kwestii dotyczgcej zaimplementowanej
metody sterowania tymi silnikami.

Serig pytan zakoriczyt prof. J. Korbicz. Profesor poprosit Habilitanta, aby przedstawit jaki jest Jego
istotny wktad naukowy i aplikacyjny w dyscypline naukowy automatyka i robotyka. Poprosit réwniez
o odpowied? na pytanie »C2Zy z punktu widzenia Habilitantqg zastosowanie metod ewolucyjnych do
optymalizacji byto efektywne?”.

Na kazde z postawionych pytan dr W. Giernacki udzielit odpowiedzi. Wszyscy cztonkowie Komisji byli
usatysfakcjonowani odpowiedziami Habilitanta. Po zakoriczonej dyskusji Kandydat opuscit sale obrad
Komisji. '

4. Podsumowanie i podjecie uchwaly

Po opuszczeniu sali obrad przez Habilitanta gtos zabrat Przewodniczacy Komisji, ktéry zwrdcit sie do
cztonkéw Komisji z dwoma pytaniami:

1. Czy dyscyplina naukowa, automatyka i robotyka wymieniona we whniosku Habilitanta, jest
wiasciwg dyscypling w stosunku do jego dorobku?, oraz

2. Czy Jego osiagniecie jest na tyle istotne, ze mozna sie przychyli¢ do wniosku dra inz. Woijciecha
Giernackiego o nadanie mu stopnia doktora habilitowanego?

Wszyscy cztonkowie Komisji odpowiedzieli twierdzaco na obydwa postawione pytania, a Recenzenci
jeszcze raz zdecydowanie potwierdzili swoje pozytywne opinie. Przewodniczacy ponownie zwrdécit sie
do cztonkéw Komisji z zapytaniem, czy kto$ jeszcze chciataby zabra¢ gtos. W zwigzku z brakiem dalszych
glosoéw, stwierdzit, ze dyskusje uwaza za zamknigta.

Nastepnie Przewodniczacy podsumowat dyskusje mowiac, ze: ,Upowaznia to do stwierdzenia, ze
osiggniecia naukowe Habilitanta czynig zado$¢ wymaganiom okreslonym w art. 16 ust. 1 2 Ustawy
zdnia 14 marca 2003 roku o stopniach i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki.
Spetniaja one tez zdecydowang wiekszoé¢ kryteriow ujetych w Rozporzadzeniu Ministra Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 1 wrzeénia 2011 roku w sprawie kryteriéw oceny osiggnie¢ osoby
ubiegajacej sie o nadanie stopnia doktora habilitowanego. Stwierdzit réwniez, ze:

1. Recenzje o dorobku naukowym i aktywnosci naukowej doktora inz. Wojciecha Giernackiego,
sporzadzone przez trzech Recenzentéw maja jednoznacznie pozytywne konkluzje;

2. Osiagniecie naukowe zatytutowane ,Wybrane aspekty poprawy jakosci sterowania i bezpie-
czeristwa lotéw bezzatogowych statkéw powietrznych” oraz pozostate elementy dorobku
naukowego, a w szczegdlnosci:

— opublikowanie 1 monografii pt. ,Drony i bezzatogowe statki powietrzne (UAV). Ku lotom
autonomicznym grup latajgcych robotéw wielowirnikowych operujgcych w otoczeniu bliskim
cztowiekowi”, Wydawnictwo Politechniki Poznariskiej, 2018 r.;
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— opublikowanie 9 artykutéw w czasopismach z listy JCR, tj. Energies, International Journal of
Control, Automation and Systems; Journal of Control Engineering and Applied Informatics,
Journal of Intelligent & Robotic Systems, Sensors oraz Applied Sciences;

— autorstwo oraz wspoéfautorstwo 14 referatéw opublikowanych w materiafach konferencji
migdzynarodowych, tj.: International Conference on Unmanned Aircraft Systems (ICUAS),
Advances in Intelligent Systems and Computing, International Conference on Methods and
Models in Automation oraz APCA International Conference on Automatic Control and Soft
Computing;

— wspofautorstwo 2 zgtoszeri patentowych (dot. 1. Uktadu do iteracyjnego samostrojenia
parametréw regulatora wysokosci bezzatogowego statku powietrznego w trakcie lotu - Nr
zgtoszenia P.424886 z 2018-03-14, oraz 2. Sposobu samostrojenia parametréw regulatora
wysokosci bezzatogowego statku powietrznego - Nr zgtoszenia P.424892 z dnia z 2018-03-15);

— dobre wskazniki bibliometryczne wedtug Web of Science (sumaryczny Impact Factor IF = 13.792,
Indeks Hirscha H = 5; liczba cytowar wg, bazy WoS CC = 95 - w tym 39 bez autocytowan);

Wnoszg znaczny wkfad Habilitanta w rozwdj dyscypliny automatyka i robotyka, odpowiadajacej
dyscyplinie automatyka, elektronika i elektrotechnika wg nowej klasyfikacji MNiSW.

3. Dorobek w zakresie dziatalnosci dydaktycznej i popularyzatorskiej oraz wspotpracy miedzynaro-
dowej, obejmujgcy m.in. takie elementy jak:

— udziat w 6 programach europejskich (m.in. w ramach programu: Lifelong Learning Programme
Erasmus+ STA - Staff Mobility for Teaching), a takze w 1 programie krajowym (w ramach
projektu: Era inzZyniera. Rozbudowa potencjatu rozwojowego Politechniki Poznariskiej,
finansowan'ego ze sSrodkow Europejskiego Funduszu Spofecznego);

— udziat w 2 projektach badawczych m.in. w ramach projektu nt. ,OPTIM-TUNE: In-flight
automatic optimal tuning of UAV controllers for robust operation” w ramach programu
Horyzont 2020;

— udziat w 12 konferencjach i w 9 komitetach organizacyjnych tych konferencji (m.in. konferencji
APCA International Conference on Automatic Control and Soft Computing oraz International
Conference on Future Information Technology);

— udziat w 2 konsorcjach naukowych, m.in. w konsorcjum ztozonym z jednostek naukowych:
Technika University of Madrid, Politechnika Poznarska oraz Universidad Poblo de Olavide z Sewilli,

— petnienie funkcji sekretarza naukowego czasopisma Studies in Automation and Information
Technology,

— odbycie 3 stazy w zagranicznych o$rodkach naukowych i akademickich, w tym m.in.
dwumiesieczny staz na Politechnic Institute of Braganga w Portugalii;

— opieka naukowa nad doktorantami, a takie dwukrotne petnienie funkcji promotora
pomocniczego, w tym w zakoriczonym przewodzie doktorskim mgr inz. Jarostawa Goslinskiego
oraz otwartym przewodzie doktorskim mgr. inz. Talara Sadalli;

— opieka naukowa nad studentami zagranicznymi — Koordynator ds. wymiany studentéw w ramach
programu Sokrates/Erasmus/Erasmus+ na Wydziale Elektrycznym Politechniki Poznanskiej;

— prowadzenie autorskich wyktadéw oraz inne osiggnigcia dydaktyczne, w tym promotorstwo
51 prac dyplomowych,

— dziatalno$¢ w zakresie popularyzacji nauki wyrazajaca sig wspdtpraca z kotami naukowymi, a takze
cztonek i wspdizatozyciel Polish Aerial Robotics Team (PART).

w sposob jednoznaczny $wiadczy o wysokiej aktywnosci zawodowe]j Habilitanta.

Po dokonaniu podsumowania dotychczasowych obrad Komisji Przewodniczacy przedstawit wniosek
0 przeprowadzenie glosowania nad podjeciem uchwaty zawierajgcej pozytywng opinie w sprawie
nadania stopnia doktora habilitowanego dr. inz. Wojciechowi Giernackiemu. Wyjasnit, ze jesli
glosowanie wykaze brak poparcia dla przedstawionego wniosku, bedzie to znaczyto automatycznie, ze
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Komisja wyraza tym samym opinig¢ negatywng odnosnie nadania Kandydatowi stopnia doktora
habilitowanego, a uchwata bedzie miata treé¢ zawierajaca opinie w sprawie odmowy nadania stopnia

gtosow (tzn. gloséw ,,za” musi by¢ wiecej niz suma gloséw ,przeciw” i »WStrzymujacych sie”). Nastepnie
poinformowat, ze we wniosku Wszczynajacym postepowanie Habilitant nie whidst prosby o gtosowanie

Przewodniczacy stwierdzit, 7e w wyniku przeprowadzonego gtosowania jawnego uchwata zawiera-
jaca pozytywna opinie w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego dr. inz. Wojciechowi
Giernackiemu zostata przyjeta 7 (siedmioma) gtosami »2a”, 0 (zero) glosami , przeciw” i 0 (zero) gtosami
~WStrzymujqcymi sie” i stata sie prawomocna w chwili jej podjecia.

Prof. dr hap. inz. J6zef Korbicz
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Wi 04 -12- 7019
Rektor Politechni '%ozﬂp\anskle]
praf. dr hab. inZ. Toghasz /‘dygowskl

....................... W PROTOKOL

NG " i T
zup. prof. dr hab. ’éz. Andr Z’Zj]g(p%ﬁ'i%gu glosowania w trybie jawnym przeprowadzonego przez Komisje Habilitacyjna
Dziekan nad podjeciem uchwaty zawierajgcej pozytywna opinie w sprawie nadania

stopnia doktora habilitowanego dr. inz. Wojciecha Giernackiego

Komisja Habilitacyjna w sktadzie:

1. Prof. dr hab. inz. J6zef Korbicz przewodniczacy

2. Drhab. inz. Rafal M. Wojciechowski sekretarz

3. Drhab. inz. Krzysztof Pietrusewicz, prof. ZUT recenzent

4. Prof. dr hab. inz. Krzysztof Sibilski ... recenzent. . o e et
5. Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk recenzent et
6. Dr hab. inZ Artur Babiarz, prof. Pol. SL. cztonek komisji

7. Drhab. inz. Mirostaw Tomera, prof. UMG cztonek komisji

na posiedzeniu w dniu 14.11.2019 r. przeprowadzita jawne gtosowanie w przedmiocie podjecia uchwaty
zawierajacej pozytywna opinie w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w zakresie dyscypliny
automatyka i robotyka doktorowi inz. Wojciechowi Giernackiemu odpowiadajacej dyscyplinie automatyka,
elektronika i elektrotechnika wg Klasyfikacji okre$lonej w Rozporzadzeniu Ministra Nauki iSzKolnictwa
Wyzszego z 2018 roku.

Glosy oddane przez cztonkéw Komisji Habilitacyjnej zawiera ponizsza tabela:

----- —— | ZA® | PRZECIW? | WSTRZ.? podpis

1. | Prof. dr hab. inz. J6zef Korbicz >=< %ﬁ”

2. | Prof. dr hab. inz. Rafat M. Wojciechowski -~ =7 -

3. | Dr hab. inz. Krzysztof Pietrusewicz, prof. ZUT | <2 Py <

4. | Prof. dr hab. inz. Krzysztof Sibilski >< / / B

5. | Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk — = “"""
6. | Dr hab. inz. Artur Babiarz, prof. Pol. SL. S 1 2

7. | Drhab. inz. Mirostaw Tomera, prof. UMG X< {7 )ﬂ,,\

Komisja Habilitacyjna stwierdza, ze na 7 0os6b uprawnionych do glosowania w glosowaniu wzigto udziat 7 oséb,
przy czym oddano:

- 7 gtoséw "za” podjeciem uchwaty,
- 0 gtoséw ,przeciw” podjeciu uchwaty,
- 0 gltoséw ,wstrzymujacych sig”.

Komisja Habilitacyjna stwierdza, Ze wniosek w przedmiocie podjecia uchwaly zawierajgcej pozytywng opinig
w sprawie nadania dr. inz. Wojciechowi Giernackiemu stopnia doktora habilitowanego uzyskal poparcie

Komisji.

Podpisy cztonkéw Komisji Habilitacyjnej:
1. Prof. dr hab. inz. Jé6zef Korbicz przewodniczacy
2. Dr hab. inz. Rafat M. Wojciechowski sekretarz

3. Dr hab. inz. Krzysztof Pietrusewicz, prof. ZUT recenzent

4. Prof. dr hab. inz. Krzysztof Sibilski recenzent
5. Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk recenzent
6. Dr hab. inz. Artur Babiarz, prof. Pol. Sl. cztonek komisji

7. Dr hab. inz. Mirostaw Tomera, prof. UMG cztonek komisji
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_ UcHwArA _zup. prof. dr kab. inz. Andrzej Kasiriski
Komisji Habilitacyjnej w postepowaniu habilitacyjnym Dziekan

dra inz. Wojciecha Giernackiego
z dnia 14 listopada 2019r.
zawierajaca opinie w sprawie nadania Kandydatowi stopnia doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie automatyka i robotyka

§1

Dzialajac na podstawie art. 179 ust. 2 i ust. 3 pkt 2b Ustawy z dnia 3 lipca 2018 r. Przepisy wprowadzajqce
ustawe - Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z dnia 30 sierpnia 2018 r., poz. 1669), art. 95 pkt. 1 ustawy
z dnia 21.02.2019 r. o Sieci Badawczej Lukasiewicz (Dz. U. 2019, poz. 534), w zwiazku art. 18a ust. 8 Ustawy z dnia 14
marca 2003 roku o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki (Dz. U. z 2003 r.
nr 65, poz. 595 z pézn. zm.) i Rozporzadzeniem Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 19 stycznia 2018 roku
w sprawie szczegdtowego trybu i warunkéw przeprowadzania czynno$ci w przewodach doktorskich, postgpowaniu
habilitacyjnym oraz w postepowaniu o nadanie tytutu profesora, komisja habilitacyjna powotana przez Centralng
Komisje ds. Stopni i Tytuléw zgodnie z pismem nr BCK-VI-L-7744 z dnia 7 czerwca 2019r. po zapoznaniu sig
z recenzjami, autoreferatem, a takze po przeprowadzeniu rozmowy z Kandydatem stwierdza, Ze aktywno$¢ naukowa
oraz osiagniecia naukowe doktora inz. Wojciecha Giernackiego zatytutowane ,Wybrane aspekty poprawy jakosci
sterowania i bezpieczeristwa lotéw bezzalogowych statkéw powietrznych” stanowia znaczny wklad w rozwdj
dyscypliny naukowej automatyka i robotyka, i wyraza pozytywna opinie w sprawie nadania doktorowi inz.
Wojciechowi Giernackiemu stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk technicznych, w dyscyplinie naukowej
automatyka i robotyka odpowiadajacych dziedzinie nauk techniczno-inZynieryjnych idyscyplinie automatyka,
elektronika i elektrotechnika wg klasyfikacji okres§lonej w Rozporzadzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa WyZszego
z 2018 roku.

§2

Uchwata wchodzi w zycie z chwilg jej podjecia.

Uzasadnienie podjetej uchwaty:

1. Centralna Komisja ds. Stopni i Tytutéw wszczeta postepowanie habilitacyjne w dniu 21 marca 2019r.

2. Recenzje o dorobku naukowym i aktywno$ci naukowe]j doktora inz. Wojciecha Giernackiego, sporzadzone przez
trzech Recenzentéw majg jednoznacznie pozytywne konkluzje.

3. Osiagniecie naukowe zatytulowane ,Wybrane aspekty poprawy jakosci sterowania i bezpieczeristwa lotéw
bezzatogowych statkéw powietrznych” oraz pozostate elementy dorobku naukowego, a w szczegolno$ci:

* opublikowanie 1 monografii pt. ,Drony i bezzatogowe statki powietrzne (UAV). Ku lotom autonomicznym grup
latajgcych robotéw wielowirnikowych operujgcych w otoczeniu bliskim cztowiekowi”, Wydawnictwo Politechniki
Poznarskiej, 2018 r.,

= opublikowanie 9 artykuléw w czasopismach z listy JCR, tj. Energies, International Journal of Control, Automation
and Systems; Journal of Control Engineering and Applied Informatics, Journal of Intelligent & Robotic Systems,
Sensors oraz Applied Sciences.

= autorstwo lub wspétautorstwo 14 referatéw opublikowanych w materiatach konferencji miedzynarodowych, tj.:
International Conference on Unmanned Aircraft Systems (ICUAS), Advances in Intelligent Systems and Computing,
International Conference on Methods and Models in Automation oraz APCA International Conference on Automatic
Control and Soft Computing.

= wspolautorstwo 2 zgtoszen patentowych (dot. 1. Uktadu do iteracyjnego samostrojenia parametréw regulatora
wysokosci bezzatogowego statku powietrznego w trakcie lotu - Nr zgloszenia P.424886 z 2018-03-14, oraz 2.
Sposobu samostrojenia parametréw regulatora wysokosci bezzatogowego statku powietrznego - Nr zgloszenia
P.424892 z dnia z 2018-03-15).

= dobre wskazZniki bibliometryczne wedtug Web of Science (sumaryczny impact factor 1IF = 13.792, indeks Hirscha
= 5; liczba cytowan wg, bazy WoS CC = 95 - w tym 39 bez autocytowar),

wnoszg znaczny wklad Habilitanta w rozwéj dyscypliny automatyka i robotyka, odpowiadajacej dyscyplinie
automatyka, elektronika i elektrotechnika wg nowej klasyfikacji.

4. Dorobek w zakresie dziatalnosci dydaktycznej i popularyzatorskiej oraz wspétpracy miedzynarodowej, obejmujgcy
m.in. takie elementy jak:



= udzial w 6 programach europejskich (m.in. w ramach programu: Lifelong Learning Programme Erasmus+ STA -
Staff Mobility for Teaching), a takze w 1 programie krajowym (w ramach projektu: Era inzyniera. Rozbudowa
potencjatu rozwojowego Politechniki Poznariskiej, finansowanego ze $rodkéw Europejskiego Funduszu Spotecznego)

= udzial w 2 projektach badawczych m.in. w ramach projektu nt. ,OPTIM-TUNE: In-flight automatic optimal tuning
of UAV controllers for robust operation” w ramach programu Horyzont 2020.

= udzial w 12 konferencjach i w 9 komitetach organizacyjnych tych konferencji (m.in. konferencji APCA
International Conference on Automatic Control and Soft Computing oraz International Conference on Future
Information Technology),

= udziat w 2 konsorcjach naukowych, m.in. w konsorcjum ztozonym z jednostek naukowych: Technika University
of Madrid, Politechnika Poznariska oraz Universidad Poblo de Olavide z Sewilli,

» sekretarz naukowy czasopisma Studies in Automation and Information Technology,

= odbycie 3 stazy w zagranicznych oérodkach naukowych i akademickich, w tym m.in. dwumiesieczny staz na
Politechnic Institute of Braganca w Portugalii.

» opieka naukowa nad doktorantami, a takie 2 - krotne pelnienie funkcji promotora pomocniczego, w tym
w zakoniczonym przewodzie doktorskim mgr inz. Jarostawa Go§lifiskiego oraz otwartym przewodzie doktorskim
mgr inz, Talar Sadalla.

= opieka naukowa nad studentami zagranicznymi - Koordynator ds. wymiany studentéw w ramach programu
Sokrates/Erasmus/Erasmus+ na Wydziale Elektrycznym Politechniki Poznanskiej.

= prowadzenie autorskich wyktadéw i inne osiggniecia dydaktyczne, w tym promotor 51 prac dyplomowych,

= dziatalno$¢ w zakresie popularyzacji nauki, wyrazajaca sie wspétpraca z kotami naukowymi, a takze cztonek
i wspdtzatozyciel Polish Aerial Robotics Team (PART).

w sposéb jednoznaczny $wiadczy o wysokiej aktywnosci zawodowej Habilitanta.

Podpisy cztonkéw Komjsji Habilitacyjnej:

1. Prof. dr hab. inz. [6zef Korbicz przewodniczacy
2. Dr hab. inz. Rafat M. Wojciechowski sekretarz
3. Dr hab. inz. Krzysztof Pietrusewicz, prof. ZUT recenzent

4. Prof. dr hab. inz. Krzysztof Sibilski
5. Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
6. Dr hab. inz. Artur Babiarz, prof. Pol. Sl.

7.Dr hab. inz. Mirostaw Tomera, prof. UMG

recenzent
recenzent
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