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Sterowanie obicktami o niepewnej dynamice i zmiennych parametrach

i analiza s oraz ie dwéch algorytmé
sterowania dla obicktu o niepewnej dynamice drugiego lub trzeciego rzgdu w
warunkach zmiennosci parametrow dynamiki.

(a) Przeglad metod sterowania adaptacyjnego.
ja modelu obicktu w $rodowis

s jnym.
(c) Implementacja dwéch wybranych
algorytméw sterowania adaptacyjnego w
srodowsiku symulacyjnym.

(d) Analiza symulacyjna jakosci dziatania
uklad6w sterowania w warunkach zmiennosci
parametr6w obicktu.

() Hosciowe pordwnanic (na podstawie
przyjetych kryteriow) jakosci dziatania obu
algorytméw.

dr hab. inz. Maciej Michatek, prof. PP

©

D Taserowej w SkyLab.

Temat ten w zaleznosci od zainteresowania Osoby moze mieé charaker do
wyboru wytworzenia inzynierii oprogramowania lub sprzgtowy.

a. Opracowanic, implementacja i testy
algorytmu serwowizyjnego do

pr yiy i $ledzenia celu.
b. O) projektu

demonstratora komunikacji optycznej,
uruchomienie i testy.

. Oprogramowanic demonstratora

ji optycznej do
procesu przechwycenia i $ledzenia celu -
i ja i testy.

prof. dr hab. inz. Krzysztof Kozlowski

W oparciu o plaskosc.

Praca dotyczy ia i
rormiczkowa plaskosé.

W oparciu 0

. Opracowanic modelu kinematyki i
dynamiki samochodu kinematycznego.

b. Opracowanie algorytmu sterowania w
oparciu o rézniczkow plaskosé na poziomie
Kinematyki i dynamiki .

c. Przeprowadzenie badan symulacyjnych dla
punkiow a i b.

d. Przeprowadzenic badai
cksperymentalnych (opcjonalnic).

. Opracowanic odpowiednicgo éwiczenia
laboratoryjnego.

prof. dr hab. inz. Krzysztof Kozlowski

cech biometrycznych twarzy z zastosowaniem mikrokontrolerow
STM32

Analiza moZliwosci realizacji zadai biometrycznych obszaru twarzy z uzyciem
technik uczenia przy systemu
mikroprocesorowego.

- analiza mozliwoici bibliotek OpenMYV oraz X-
CUBE-AI do wykrywania cech twarzy,

- przygotowanie oprogramowania dla modulu z
mikrokontrolerem rodziny STM32H7 oraz
kamera STM32F4DIS-CAM,

- badanie skutecznosci i szybkosci dzialania
zaproponowanych rozwigzai.

dr inz. Tomasz Marciniak

Mobilny robot transportowy z identyfikacja wybranych cech obicktu

Celem pracy jest ie i robota z

1. Projekt robota mobilnego i dob6r
odpowiednich czujnikéw do pomiaru wybranych
cech obiektow

wybranych cech transportowanych obiektéw

2.0 algorytmu i
oprogramowanie robota

3. Przeprowadzenie testéw skutecznosci
dziatania

4. Opracowanie dokumentacji projektowej

dr inz. Pawet Pawlowski

robota riskiego dla do

element6w stalowych wraz z badaniem jakosciowym wykonanego napisu z
metod uczenia

Projekt dotyczy wbudowania rozwiazania badania jakosci do hard stampingu w
ramach procesu zrobotyzowanego giecia blach.

. Budowa ukladu automatyki na bazie
Mitsubishi SimpleMotion.

b. Integracja ukladu sterowanie robota
kartezjartskiego z sterowaniem robota Fanuc.
. Cze$¢ badawcza porownanie dwdch typow
badania jakosciowego wykonanych napiséw:

- Przy wykorzystaniu iRVision firmy fanuc. (opis
metody, badanie jakosciowe napisu)

- Przy wykorzystaniu algorytmu uczenia
maszynowego.

dr hab. inz. Aleksandra Swietlicka

Celem pracy jest regulacji wielkosci

Badanie ukladéw reguladji ciénienia i przeplywu w

W wybranym procesie technologicznym, i poréwnanie wynikéw ich
dziatania z klasycznymi ukladami regulacji jednopetiowej.

1. Przeglad literatury przedmiotu. 2.
modeli URA | ich.

3. Realizacja ukladéw regulacji w rzeczywistych
warunkach z wykorzystaniem sterowania PLC. 4.

p ie testow dla zaproj i
zrealizowanych ukladéw regulacji. 5.
Opracowanie i udokumentowanie wynikéw.

dr inz. Jarostaw Majchrzak

ych metod

y obiektem cieplnym z
wykorzystaniem technik prototypownia.

Celem pracy jest zbudowanie modelu obiektu cieplnego o niewielkiej kubaturze,

badanie w nim wybranych warunkéw
takich jak , wi & w obecnosci

tych

1. Przeglad literatury przedmiotu. 2.
Przygotowanie modeli URA i testowanie. 3.
Realizacja ukladéw regulacji w rzeczywistych
warunkach z wykorzystaniem sterowania PLC. 4.

p ie testow dla zaproj i
zrealizowanych ukladéw regulacji. 5.
Opracowanie i udokumentowanie wynikéw.

dr inz. Jarostaw Majchrzak

rozwigzarh w systemach SCADA

Celem pracy jest analiza poréwnawcza rozwiazar stosowanych w systemach
SCADA oraz przykfadowa realizacja systemu SCADA dla PLC wystepujacych na
roinych stanowiskach w laboratorium 226M.

1. Przeglad literatury oraz dokumentacji réznych
systemow SCADA. 2. Analiza porwnawcza
zebranych danych. 3. Projekt systemu SCADA do
nadzorowania wybranych stanowisk
laboratoryjnych. 4. Wykonanie systemu wg
opracowanego projektu.

dr inz. Damian Cetnarowicz




