MONITOROWANIE LOSOW ABSOLWENTOW
DAWNEGO WYDZIALU ELEKTRYCZNEGO POLITECHNIKI POZNANSKIEJ

Dane uzyskane w dostepie z dnia 20.04.2020r.

Dane uzyskane z Ogdlnopolskiego systemu
monitorowania ekonomicznych losow
absolwentow szkot wyzszych
(http://ela.nauka.gov.pl)

Definicje:

Wynagrodzenie ogétem (PLN) — srednie zarobki miesieczne brutto ze wszystkich zrodet w
pierwszym roku po uzyskaniu dyplomu.

Wynagrodzenie w odniesieniu do miejsca zamieszkania (proporcja) — proporcja
wynagrodzen do srednich zarobkéw w powiecie zamieszkania absolwenta w pierwszym roku
po dyplomie.

Czas poszukiwania pracy etatowej (m-c) — liczba miesiecy, ktérg przecietny absolwent
zatrudniony na etacie potrzebowat do znalezienia pracy etatowej.

Ryzyko bycia bezrobotnym (%) — procent czasu, w ktérym przecietny absolwent byt
bezrobotny w pierwszym roku po dyplomie, w odniesieniu do tegoz roku.

Ryzyko bycia bezrobotnym w odniesieniu do miejsca zamieszkania (proporcja) — proporcja
ryzyka bycia bezrobotnym do stopy bezrobocia w powiecie zamieszkania absolwenta w
pierwszym roku po dyplomie.
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Poznan, dnia 20.04.2020r.

Sporzadzit: Petnomocnik Dziekana ds. Jakosci Ksztatcenia



