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rok I, semestr 4

1 3 1 3 1 3 1 3 1 3 1 3
08:00 1 1 TC-L/M.S. TC-L/R.P. 1 1 SPCiD-L/T.J. 1 1

09:30 732 A8/1 413

09:45 2 2 TC-L/M.S. TC-L/R.P. 2 2 SPCiD-L/T.J. 2 2
11:15 732 A8/1 413

11:30 3 3 SPCiD-L/T.J. 3 3 TC-L/M.S. TC-L/R.P. 3 3
13:00 117 117x 413 732 A8/1

13:30 4 4 SPCiD-L/T.J. 4 4 TC-L/M.S. TC-L/R.P. 4 4
15:00 117 117x 413 732 A8/1

15:10 5 5 SPCiD-L/M.K. 5 5 SPCiD-L/M.K. 5 5 TC-L/M.S.

16:40 413 413 732

16:50 6 6 SPCiD-L/M.K. 6 6 SPCiD-L/M.K. 6 6 TC-L/M.S.

18:20 413 413 732

18:30 7 7 7 7 7 7
20:00

08:00 1 1 1 1 1 1
09:30

09:45 2 2 2 2 2 2
11:15

11:30 3 3 3 3 3 3
13:00 117 117x 117 117x 117 117x 117 117x

13:30 4 4 4 4 4 4
15:00 117 117x 117 117x 117 117x 117 117x

15:10 5 5 5 5 5 5
16:40

16:50 6 6 6 6 6 6
18:20

18:30 7 7 7 7 7 7
20:00

W C L P

Mechanika i wytrzymałość materiałów 18 18 dr inż. P.Stasiewicz(W,Ćw)

Podstawy robotyki E 18 18 dr inż. P.Dutkiewicz(W,C1), mgr inż. B.Kulecki(C2)

Technika cyfrowa 8 18 dr hab. inż. K.UrbańskiW), mgr inż. M.Skupny(L1), mgr inż. R.Puchalski(L2,L3)

Sterowanie procesami ciągłymi i dyskretnymi E 18 18 18 dr inż. P.Szulczyński(W), dr inż. M.Nowicki(C2), dr inż. M.Kiełczewski(L3), mgr inż. T.Jedwabny(L1,L2), mgr inż. P.Kozierski(C1)

PO 2 : Metodologia nauk dla inżynierów 8 dr R.Kot

Grafika inżynierska 8 18 dr inż. A.Turkot(W, P1), mgr inż. A.Gramala(P2)

Język obcy E 30 mgr M.Gońda,  mgr A.Wegwerth-Kurpiewska, mgr M.Wojciechowska
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1 3 1 3 1 3 1 3 1 3 1 3

1 TC-L/R.P. 1 1 1 1 1
A8/1 117

2 TC-L/R.P. 2 2 2 2 2
A8/1

3 SPCiD-L/T.J. SPCiD-L/M.K. 3 3 SPCiD-L/T.J. SPCiD-L/M.K. 3 3 SPCiD-L/T.J. 3
413 424 413 424 413

4 SPCiD-L/T.J. SPCiD-L/M.K. 4 4 SPCiD-L/T.J. SPCiD-L/M.K. 4 4 TC-L/M.S. TC-L/R.P. 4
413 424 413 424 732 A8/1
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A8/1 413
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