
WYDZIAŁ AUTOMATYKI, ROBOTYKI I ELEKTROTECHNIKI TYGODNIOWY ROZKŁAD ZAJĘĆ

r. ak. 2023/24 - semestr LETNI

 18.02.2024 / aktualizacja 09.04.2024

ISA SIiB

1 1 2 1 1 2
08:00 TYDZIEŃ przedmiot Techn. mobilne i chmurowe PNiMPRA -lab SIwR -lab Statki i technologie kosmiczne

prowadzący D. Łuczak R. Staszak J. Piasek-Skupna D. Janiszewski
NIEPARZYSTY sala L-022 CM-321 CM-320 326

TYDZIEŃ przedmiot Techn. mobilne i chmurowe PNiMPRA -lab SIwR -lab Statki i technologie kosmiczne
prowadzący D. Łuczak R. Staszak J. Piasek-Skupna D. Janiszewski

09:30 PARZYSTY sala L-022 CM-321 CM-320 326
09:45 TYDZIEŃ przedmiot NwPMUiR -lab SIwR -lab PNiMPRA -lab SiTK -lab

prowadzący B. Fabiański J. Piasek-Skupna R. Staszak D. Janiszewski
NIEPARZYSTY sala H-21C/3 CM-320 CM-321 732

TYDZIEŃ przedmiot NwPMUiR -lab SIwR -lab PNiMPRA -lab SiTK -lab
prowadzący B. Fabiański J. Piasek-Skupna R. Staszak D. Janiszewski

11:15 PARZYSTY sala H-21C/3 CM-320 CM-321 732
11:45 TYDZIEŃ przedmiot TMiC -lab Równania różniczkowe cząstkowe /do połowy sem. NTS -proj ZAP -proj

prowadzący P. Siwek Z. Domański P. Herman J. Majchrzak T. Marciniak P. Pawłowski
NIEPARZYSTY sala CM-323 119 411 427

TYDZIEŃ przedmiot TMiC -lab Równania różniczkowe cząstkowe /do połowy sem. ZAP -proj NTS -proj
prowadzący P. Siwek Z. Domański J. Majchrzak P. Herman T. Marciniak P. Pawłowski

13:15 PARZYSTY sala CM-323 119 427 411
13:30 TYDZIEŃ przedmiot RRC -ćw SPwAiR -proj

prowadzący Z. Domański T. Jedwabny
NIEPARZYSTY sala 119 424

TYDZIEŃ przedmiot RRC -ćw
prowadzący Z. Domański

15:00 PARZYSTY sala 119
15:10 TYDZIEŃ przedmiot Bezpieczeństwo lotu IOwR -lab SA -lab

prowadzący K. Niemier W. Kowalczyk, B. Krysiak R. Sobański
NIEPARZYSTY sala 326 424 411

TYDZIEŃ przedmiot Bezpieczeństwo lotu IOwR -lab SA -lab
prowadzący K. Niemier W. Kowalczyk, B. Krysiak R. Sobański

16:40 PARZYSTY sala 326 424 411
16:50 TYDZIEŃ przedmiot SSN -lab

prowadzący W. Kowalczyk
NIEPARZYSTY sala 114

TYDZIEŃ przedmiot SSN -lab
prowadzący W. Kowalczyk

18:20 PARZYSTY sala 114
18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot Metody inteligencji maszynowej w automatyce MiAPR -lab SW -lab Napęd elektryczny robotów powietrznych ZAP -lab NTS -lab
prowadzący S. Brock B. Kulecki M. Fularz T. Pajchrowski J. Majchrzak M. Nowicki

NIEPARZYSTY sala L-022 CM-321 CM-317 119 427 411
TYDZIEŃ przedmiot Metody inteligencji maszynowej w automatyce MiAPR -lab SW -lab Napęd elektryczny robotów powietrznych NTS -lab ZAP -lab

prowadzący S. Brock B. Kulecki M. Fularz T. Pajchrowski M. Nowicki J. Majchrzak
09:30 PARZYSTY sala L-022 CM-321 CM-317 119 411 427

09:45 TYDZIEŃ przedmiot SW -lab MiAPR -lab NTS -ćw
prowadzący M. Fularz B. Kulecki M. Nowicki

NIEPARZYSTY sala CM-317 CM-321 119
TYDZIEŃ przedmiot SW -lab MiAPR -lab NTS -lab

prowadzący M. Fularz B. Kulecki M. Nowicki
11:15 PARZYSTY sala CM-317 CM-321 411

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala 117 117x 315 326 325 1
TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala 117 117x 315 326 325 1
13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala 325
TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala 325
15:10 TYDZIEŃ przedmiot Zarządzanie energią i sterowanie  energooszczędne Bezpieczeństwo lotu -ćw /do połowy sem. IOwR -lab

prowadzący T. Pajchrowski J. Brotier P. Bartkowiak
NIEPARZYSTY sala 210 326 424

TYDZIEŃ przedmiot Systemy wizyjne i spektralne w automatyzacji Bezpieczeństwo lotu -ćw /do połowy sem. IOwR -lab
prowadzący K. Urbański J. Brotier P. Bartkowiak

16:40 PARZYSTY sala 210 326 424
16:50 TYDZIEŃ przedmiot WPwAP -lab

prowadzący K. Urbański
NIEPARZYSTY sala 732

TYDZIEŃ przedmiot WPwAP -lab
prowadzący K. Urbański

18:20 PARZYSTY sala 732
18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne II stopnia

nr grupy ćwiczeniowej RiSA SSiR SW

nr grupy laboratoryjnej 
08:00 TYDZIEŃ przedmiot Syst. Bezczujnikowe Silniki turboodrzutowe

prowadzący D. Janiszewski A. Frąckowiak
NIEPARZYSTY sala L-022 210

TYDZIEŃ przedmiot Syst. Bezczujnikowe Silniki turboodrzutowe
prowadzący D. Janiszewski A. Frąckowiak

09:30 PARZYSTY sala L-022 210
09:45 TYDZIEŃ przedmiot Syst. Bezczujnikowe -lab NERP -lab

prowadzący D. Janiszewski B. Wicher
NIEPARZYSTY sala 732 H-21C/3

TYDZIEŃ przedmiot Syst. Bezczujnikowe -lab NERP -lab
prowadzący D. Janiszewski B. Wicher

11:15 PARZYSTY sala 732 H-21C/3
11:45 TYDZIEŃ przedmiot MIMwA -lab WZUM -lab ST -lab

prowadzący A. Wójcik M. Fularz Ł. Semkło
NIEPARZYSTY sala CM-323 CM-317 BM-831

TYDZIEŃ przedmiot MIMwA -lab WZUM -lab ST -ćw
prowadzący A. Wójcik M. Fularz Ł. Semkło

13:15 PARZYSTY sala CM-323 CM-317 210
13:30 TYDZIEŃ przedmiot Napędy w procesach, maszynach, urządzeniach i robotach WZUM -lab PA -proj SRM -lab SPwAiR -proj

prowadzący T. Pajchrowski M. Fularz J. Balcerek P. Dutkiewicz T. Jedwabny
NIEPARZYSTY sala L-022 CM-317 CM-229 411 112

TYDZIEŃ przedmiot Napędy w procesach, maszynach, urządzeniach i robotach WZUM -lab PA -lab SRM -lab
prowadzący T. Pajchrowski M. Fularz J. Balcerek P. Dutkiewicz

15:00 PARZYSTY sala L-022 CM-317 CM-229 411
15:10 TYDZIEŃ przedmiot NSwR -lab Pojazdy autonomiczne POiSW -lab SRM -lab

prowadzący K. Ćwian, T. Nowak J. Balcerek M. Kiełczewski P. Dutkiewicz
NIEPARZYSTY sala CM-321 326 424 411 CM-228 CM-227

TYDZIEŃ przedmiot NSwR -lab POiSW -lab SRM -lab
prowadzący K. Ćwian, T. Nowak M. Kiełczewski P. Dutkiewicz

16:40 PARZYSTY sala CM-321 424 411
16:50 TYDZIEŃ przedmiot NSwR -lab SSN -lab POiSW -lab AT -lab

prowadzący K. Ćwian, T. Nowak W. Kowalczyk M. Kiełczewski J. Dumanowski
NIEPARZYSTY sala CM-321 114 424 CM-228

TYDZIEŃ przedmiot NSwR -lab SSN -lab POiSW -lab AT -lab
prowadzący K. Ćwian, T. Nowak W. Kowalczyk M. Kiełczewski J. Dumanowski

18:20 PARZYSTY sala CM-321 114 424 CM-228
18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot SA -lab AT -lab
prowadzący R. Patelski F. Ratajczak

NIEPARZYSTY sala 411 CM-228
TYDZIEŃ przedmiot SA -lab AT -lab

prowadzący R. Patelski F. Ratajczak
09:30 PARZYSTY sala 411 CM-228

09:45 TYDZIEŃ przedmiot Wirtualne prototop. w automatyzacji proc.
prowadzący K. Urbański

NIEPARZYSTY sala 311
TYDZIEŃ przedmiot Wirtualne prototop. w automatyzacji proc.

prowadzący K. Urbański
11:15 PARZYSTY sala 311

11:45 TYDZIEŃ przedmiot ZEiSE -lab
prowadzący K. Nowopolski

NIEPARZYSTY sala CM-323
TYDZIEŃ przedmiot SWiSwA -lab

prowadzący K. Urbański
13:15 PARZYSTY sala 732

13:30 TYDZIEŃ przedmiot Metody obliczeniowe optymalizacji
prowadzący D. Horla

NIEPARZYSTY sala 308 CM-228 CM-227
TYDZIEŃ przedmiot Metody obliczeniowe optymalizacji

prowadzący D. Horla
15:00 PARZYSTY sala 308 CM-228 CM-227

15:10 TYDZIEŃ przedmiot MOO -ćw SA -lab SPwAiR -lab
prowadzący D. Horla M. Michałek P. Superczyńska

NIEPARZYSTY sala 308 411 424
TYDZIEŃ przedmiot MOO -ćw SA -lab

prowadzący D. Horla M. Michałek
16:40 PARZYSTY sala 308 411

16:50 TYDZIEŃ przedmiot SPwAiR -lab
prowadzący P. Superczyńska

NIEPARZYSTY sala 424
TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala
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POiSA -lab
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IC-R -proj
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne II stopnia

nr grupy ćwiczeniowej RiSA SSiR SW

nr grupy laboratoryjnej 
08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala
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