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Lp. Nazwa przedmiotu/modułu
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6 540 300 60 120 60 210 45 60 60 30 90 15 60 14

C Przedmioty specjalnościowe 

12 Przedmiot obieralny I 1 60 30 30 30 30 5

13 Przedmiot obieralny II 1 60 30 30 30 30 5

14 Zaawansowane metody programowania

robotów i planowania zadań 1 60 30 30 30 30 5

15 Roboty autonomiczne 1 60 30 30 30 30 5

16 Laboratorium problemowe 75 75 75 5

17 Praca przejściowa 30 30 30 3

18 Seminarium dyplomowe 60 60 15 3 45 15

s u m a : 10 945 420 60 315 150 210 45 60 60 30 120 15 165 45 30 90 90 45 30

Oznaczenia : Uwagi : Zatwierdzenie :

–  egzamin zaznaczono przy pomocy  – zaliczenie wszystkich zajęć nie kończących Rada Wydziału Elektrycznego
    przyciemnienia pola wskazującego     się egzaminem – na podstawie biezącej Obowiązuje od : Data :

    tygodniową liczbę godzin        kontroli postępów w semestrze

    lub kolokwium końcowego. Zmiany :
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Liczby godzin tygodniowo oraz liczba punktów ECTS
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z przeniesienia: 

RAZEM :
Godzin w semestrze: 375 345 225

Egzaminów: 4 3 3

Praktyki Załącznik do pisma :

23 maja 2017

1 pażdziernika 2017

po sem. czas praktyki rodzaj praktyki
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